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01 / ROBOTER

12 ROBOTER,
EINE DISZIPLIN.

Wir bringen Roboter zum Einsatz — in Fabriken, Betrieben, Haushalten und

Klassenzimmern. Alle 12 Roboter unseres Katalogs: scrollen, auswahlen, entdecken. Jeder

einzelne wird mit derselben ingenieurtechnischen Disziplin ausgewahlt, installiert und

betreut.

@ A

INDUSTRIEROBOTER UND COBOTS
Al 6-Achs-Industrieroboter - 10 kg
A2 Kollaborativer Roboter -5 kg

A3 Kollaborativer Roboter - 12 kg

A4 Autonomer mobiler Roboter - 600 kg

@®cC

ROBOTER FUR HAUS UND GARTEN

c1 Saug- und Wischroboter

c2 Mahroboter - ohne Begrenzungsdraht

c3 Poolroboter

@ s

SERVICEROBOTER

B1 Servierroboter fir Restaurants
B2 Autonome Scheuersaugmaschine

B3 Vierbeiniger Inspektionsroboter

BILDUNGSROBOTER

D1 Programmierroboter fur die Schule

D2 Tisch-Roboterarm - 4 Achsen

03 / ABLAUF - VON DER ANALYSE BIS ZUM ERSTEN ZYKLUS

01 02
BESTANDSAUFNAHME & SIMULATION & ANGEBOT
ANALYSE

Wir verifizieren Reichweite,
Wir priifen Aufgabe, Bauteil,
Platzverhaltnisse und Ziel-
Taktzeit vor Ort oder per

Simulation und erstellen ein
klares Angebot mit Roboter,

Videocall. Greifer und Sicherheitstechnik.

GP ROBOTIC PRODUKTKATALOG 2026

Taktzeit und Layout in einer 3D-

04

LIEFERUNG & INSTALLATION SCHULUNG & SUPPORT

Wir liefern den Roboter und
libernehmen Montage,
Verkabelung, Programmierung begleiten Sie weiter mit Remote-

Wir schulen Ihre Bediener und lhr
Instandhaltungsteam und

und Sicherheitskonfiguration vor ~ Support, Ersatzteilen und

planmaBiger Wartung.
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INDUSTRIEROBOTER UND COBOTS

INDUSTRIE & COBOTS

6-ACHS-INDUSTRIEROBOTER - 10 KG

Ein schneller, steifer Arm zum SchweiBen, Handhaben und
Bestlicken von Maschinen, mit 1420 mm Reichweite und +0,03 mm
Wiederholgenauigkeit.

r.’ Achsen 6

@) Traglast 10 kg
Reichweite 1420 mm

Q) Wiederholgenauigkeit 0,03 mm
$‘ Gewicht 145 kg
Schutzart P67

TYPISCHE ANWENDUNGEN
LichtbogenschweiBen Maschinenbestiickung Pick-and-Place

Entgraten

INDUSTRIE & COBOTS

KOLLABORATIVER ROBOTER - 5 KG

Ein leichter Cobot, der nach einer Risikobeurteilung neben
Menschen arbeiten kann. Per Hand einlernen und in Stunden auf
eine neue Aufgabe umstellen.

4 D Achsen 6
Traglast 5 kg

@ Reichweite 900 mm
Wiederholgenauigkeit 0,03 mm

’y Gewicht 22 kg
Schutzart IP54

TYPISCHE ANWENDUNGEN

Montage Schrauben Qualitatspriifung Maschinenbestiickung

DIE TECHNISCHEN DATEN SIND TYPISCHE WERTE UND KONNEN JE NACH KONFIGURATION ABWEICHEN. DIE 03
ENDGULTIGEN WERTE FINDEN SIE IN IHREM ANGEBOT.



INDUSTRIEROBOTER UND COBOTS

INDUSTRIE & COBOTS

KOLLABORATIVER ROBOTER - 12 KG

Mehr Traglast und 1300 mm Reichweite fur Palettieren, Verpacken

und schwerere Werkzeuge, bei gleich einfachem Einlernen.

Achsen

Traglast

Reichweite
Wiederholgenauigkeit
Gewicht

Schutzart

TYPISCHE ANWENDUNGEN

Palettieren Verpacken Polieren

INDUSTRIE & COBOTS

12 kg
1300 mm
+0,05 mm
40 kg

IP54

Materialhandling

AUTONOMER MOBILER ROBOTER - 600

KG

Bewegt Paletten, Wagen und Regale selbststandig zwischen

Stationen, mit Lasernavigation und automatischem Laden.

Max. Last
Geschwindigkeit
Laufzeit
Positioniergenauigkeit
Navigation

Laden

TYPISCHE ANWENDUNGEN
Linienversorgung Lagertransport

Krankenhauslogistik

600 kg
1,5m/s

10h

10 mm
Laser-SLAM

Automatische Ladestation

Kommissionierung

DIE TECHNISCHEN DATEN SIND TYPISCHE WERTE UND KONNEN JE NACH KONFIGURATION ABWEICHEN. DIE
ENDGULTIGEN WERTE FINDEN SIE IN IHREM ANGEBOT.
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SERVICEROBOTER

SERVICEROBOTER

SERVIERROBOTER FUR RESTAURANTS

Bringt bis zu vier Tabletts von der Kiiche an den Tisch, orientiert

sich mit LiDAR und Kamera und begriiBt Gaste auf seinem Display.

Tabletts

Max. Last
Geschwindigkeit
Laufzeit
Navigation

Display

TYPISCHE ANWENDUNGEN

Restaurants Hotels Kliniken

SERVICEROBOTER

4

40 kg

1,2 m/s

12h

LiDAR + Kamera

10in

Veranstaltungen

AUTONOME SCHEUERSAUGMASCHINE

Reinigt selbststéndig bis zu 1500 m? pro Stunde und fahrt zum

Laden zurilick zur Station.

Flachenleistung
Arbeitsbreite
Wassertank
Laufzeit
Navigation

Laden

TYPISCHE ANWENDUNGEN

Flughafen Einkaufszentren Lager

1500 m*/h
55cm

40 L

4h

LiDAR + Kamera

Automatische Ladestation

Kliniken

DIE TECHNISCHEN DATEN SIND TYPISCHE WERTE UND KONNEN JE NACH KONFIGURATION ABWEICHEN. DIE
ENDGULTIGEN WERTE FINDEN SIE IN IHREM ANGEBOT.
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SERVICEROBOTER

SERVICEROBOTER

VIERBEINIGER INSPEKTIONSROBOTER

Ein vierbeiniger Roboter, der Treppen und unebenes Gelande

meistert, um Anlagen, Baustellen und Tunnel zu inspizieren.

Geschwindigkeit
Laufzeit

Max. Last
Gewicht
Stufenhdhe

Max. Steigung

TYPISCHE ANWENDUNGEN

Anlageninspektion Baustellen

Sicherheitsrundgange

HAUS & GARTEN

3,0m/s
25h
8kg

15 kg
16 cm

30°

Forschung

SAUG- UND WISCHROBOTER

8000 Pa Saugkraft, LiDAR-Kartierung und Wischfunktion in einem
leisen Roboter, der bis zu 250 m? pro Ladung reinigt.

Saugkraft

Laufzeit

Flache pro Ladung
Navigation
Wischen

Gerauschpegel

TYPISCHE ANWENDUNGEN

8000 Pa
180 min
250 m?

LiDAR
Ja

62 dB

Wohnungen Biiros Hotelzimmer

DIE TECHNISCHEN DATEN SIND TYPISCHE WERTE UND KONNEN JE NACH KONFIGURATION ABWEICHEN. DIE
ENDGULTIGEN WERTE FINDEN SIE IN IHREM ANGEBOT.
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ROBOTER FUR HAUS UND GARTEN

HAUS & GARTEN

MAHROBOTER - OHNE
BEGRENZUNGSDRAHT

Mé&ht Rasenfldchen bis 3000 m? ohne Begrenzungsdraht, dank RTK-
Satellitenortung und Kamera.

Rasenfléche 3000 m?
l Schnittbreite 22cm
Max. Steigung 45 %
Laufzeit 120 min
Navigation RTK-GNSS + Kamera
Gerauschpegel 58 dB

TYPISCHE ANWENDUNGEN

Garten Villen Hotels Ferienhauser

HAUS & GARTEN

POOLROBOTER

Reinigt Boden, Wande und Wasserlinie von Pools bis 15 m Lange,
mit kabellosem Akku.

Poolldnge 15m
Laufzeit 150 min
Filter 180 um
Wandreinigung Ja
Energie Akku, kabellos
Gewicht 9kg

TYPISCHE ANWENDUNGEN

Privatpools Hotels Spas

DIE TECHNISCHEN DATEN SIND TYPISCHE WERTE UND KONNEN JE NACH KONFIGURATION ABWEICHEN. DIE 07
ENDGULTIGEN WERTE FINDEN SIE IN IHREM ANGEBOT.



BILDUNG

BILDUNGSROBOTER

PROGRAMMIERROBOTER FUR DIE

SCHULE

Ein freundlicher Roboter, der ab 8 Jahren Programmieren
beibringt, mit Blockprogrammierung, Python und sechs Sensoren.

Alter 8+
I Programmierung Blocke + Python
Sensoren 6
Laufzeit 2h
Verbindung Bluetooth 5
Gewicht 0,6 kg
TYPISCHE ANWENDUNGEN
Grundschulen Programmier-AGs MINT-Labore
BILDUNG
TISCH-ROBOTERARM - 4 ACHSEN
Ein Tischroboterarm fir Klassenzimmer und Labore, der Blocke,
Python und ROS unterstitzt, mit 320 mm Reichweite.
Achsen 4
( Traglast 0,5 kg
’ Reichweite 320 mm
I Wiederholgenauigkeit 40,2 mm

Programmierung

Gewicht

TYPISCHE ANWENDUNGEN

Blocke, Python, ROS

2,5kg

Hochschulen Berufsschulen Prototyping Maker

DIE TECHNISCHEN DATEN SIND TYPISCHE WERTE UND KONNEN JE NACH KONFIGURATION ABWEICHEN. DIE 08
ENDGULTIGEN WERTE FINDEN SIE IN IHREM ANGEBOT.
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3D-Visualisierung - Abbildungen beispielhaft - Die technischen Daten sind typische Werte und kénnen je nach Konfiguration
Robotic

abweichen. Die endgdiltigen Werte finden Sie in Ihrem Angebot.



